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NEDEN EQS?

Ulkemiz gegmisten giiniimiize, yiiksek maliyetli dis kaynakli otomasyon sistemlerine
bagh kalmistir. EUAS Otomasyon Sistemi (EOS) her agidan yerli imkanlarla tasarlanmis
ve siirekli gelistirilen bir {irin olarak, kullanicilar1 yiiksek maliyetli dis kaynaklara
bagimliliktan kurtaracaktir.

EOS piyasada bulunan iist diizey otomasyon iiriinlerinin 6zellikleri dikkate alinarak
tasarlanmistir. EOS sayesinde kullanicilar {ist segment {irin 6zelliklerine daha uygun
fiyatlarla sahip olacaktir.

EOS firtinleri yiiksek koruma onlemleri ile donatilmistir. Kanal-Kanal, Kanal-BUS,
Kanal-Gii¢ Kaynag1 izolasyon onlemleri sayesinde, elektriksel kaynakli darbelere karsi
direnglidir. Piyasada koruma 6zellikleri {ist diizey {iriinler arasinda yer almaktadir.

EOS iiriinleri teshis ve tan1 6zellikleri ile donatilmistir. Kullanicilar donanim {iriinlerinin
sicaklik, akim, gerilim gibi anlik durumlarini, ger¢cek zamanli olarak takip edebilir ve
sistem alarmlari tiretebilir.

EOS, hizli CPU modiilii sayesinde kisa siirede tepki gerektiren uygulamalarda rahatlikla
kullanilabilir.

Dis kaynakli tirtinlerde en biiytik kaygi sebeplerinden biri olan arka-kap1 (backdoor) gibi
siber-giivenlik ag¢iklarinin 6niine ge¢ilmesine yardimci olur.

Son kullanicilar kendi gelistirecekleri yazilimlar1 yaygin olarak kullanilan protokoller
yardimiyla sistemlere kolaylikla entegre edebilir.

EOS iiriinleri, biiyiik veri ve bellek-i¢i veri tabani gibi genelde otomasyon iiriinlerinde
yer almayan modern veri saklama 6zelliklerini desteklemektedir.

EOS SCADA yazilimi; XML, JSON, SQL, MODBUS, OPC-UA gibi yaygin protokoller
yardimiyla higbir ilave donanim gerektirmeden kolay veri paylasimi ve kullanimi igin
araglarla donatilmustir.

EOS SCADA yazilimi; DNP3, IEC60870, IEC61850 gibi otomasyon alaninda diinya
capinda yaygin olarak kullanilan haberlesme protokollerini desteklemektedir.

EOS iiriinleri gen¢g ve dinamik bir kadro tarafindan siirekli gelistirilmekte ve
giincellenmektedir. EOS kullanicilart diizenli bir sekilde giincellenen triinlere kesintisiz
olarak ulasabilecek ve kullanabilecektir.

EOS’da yedek parga problemi bulunmamaktadir. On binlerce iiriin stoklarda kullanicilar
beklemektedir.

EOS iiriinlerinin kullanimi, yerli otomasyon ve miihendislik yeteneklerinin gelismesine
ve bu alanda iilkemizin sayili iilkeler arasinda girmesine katki saglayacaktir.




GENEL BILGILER

EUAS Otomasyon Sistemi (EOS); endiistriyel tesislerde sahadan veri toplayan, bu verileri
tesisin kontroliinii gergeklestirmek ve tesisi yonetmek amaciyla kullanan farkli alt 6gelerden
olusan bir sistemdir.

EOS; otomasyon sistemlerine yonelik kurumsal standartlarin olusturulmas: ve EUAS
tesislerinde standart otomasyon bilesenlerinin kullanilmas1 amaciyla gerceklestirilen Ar-Ge
calismalar1 sonucunda gelistirilmistir. Ulkemizdeki santral otomasyon sistemlerinin siber
saldirilara kars1 daha giivenli hale getirilmesi ve otomasyon sistemlerinde {ilke i¢i kaynaklarin
ve mithendislik kapasitesinin gelistirilmesi de amaglanmustir.

EQOS; giris/cikis ve haberlesme modiilleri, kontrol bilgisayarlar1 (CPU modiilii), SCADA
yazilimlari, miithendislik programui, veri iletisimi icin BUS ve ag altyapisi, iletisim protokolleri,
veri tabanlar1 ve siber giivenlik altyapisi olmak iizere farkli 6gelerin biitiinlesmis bir sekilde bir
araya gelmesinden olusmaktadir.

EOS genel mimarisinde iki adet yedekli calisgan SCADA sunucusu, iki adet yedekli ¢alisan PAC
(Programmable Automation Controller) /CPU (Central Processing Unit) ve en fazla 64 adet
subrack yapida uzak giris/¢ikis (Remote 10) yer almasi hedeflenmistir. Sekil 1’de EOS 6rnek

sistem mimarisi gosterilmistir.
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Sekil 1. EOS Ornek Sistem Mimarisi

SCADA sunuculari ile PAC/CPU ve PAC/CPU ile uzak giris/¢ikis birimleri arasi haberlesme
yedekli olarak yapilabilmektedir.
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EOS; uzak giris/¢ikis birimleri Sekil 2’de dlgiileri gosterildigi gibi 19-ing subrack yapisinda
olup yiiksekligi 3U dur.

Sekil 2. Subrack Olgii Bilgisi

Sekil 3°de goriildiigi tizere subrackta toplam 14 yuva (ilk yuva haberlesme + 13 girig/gikis)
bulunmaktadir.
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Sekil 3. EOS Subrack Yapisi

Girig/¢ikis modiilleri istenildigi gibi konfigiire edilebilir. 1 adet PAC/CPU ile 64 adet subrack
kullanilabilir. (64 x 13 x 16 = 13.312 DI/DQ).
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Rack ¢evrim siiresi kullanilan modiil sayisina bagl olarak
170 ps ile 2.2 ms arast degismektedir. Tim girig-gikis
beslemeleri sahadan alinmaktadir.

Tiim modiillerde Sekil 4’de gosterildigi gibi PWR, RUN,
ERR, RxTx LED’leri mevcuttur ve LED’ler yesil,
kirmizi, sart renkte yanabilir. Tim Kartlarin enerjisi
uzaktan kesilebilmektedir.

Sekil 5’de gosterilen girig/¢ikis biriminin takildigi EOS
BUS Kkart1, otomasyon sistemi i¢indeki bilesenler arasinda
veri aktarimmna imkan saglayan bir iletisim ortami
sunmaktadir.

Sekil 5. EOS BUS Karti




HABERLESME MODULU (EOS-COMMB-0100)

EOS haberlesme modiilii; CPU ile giris ¢ikis kartlar1 arasindaki veri aligverisini saglamak igin
tasarlanmistir.

Haberlesme modiilii tiim BUS kart1 tizerindeki modiilleri siirekli olarak tarayarak modiillerin
verilerini CPU modiiliindeki gomiilii kontroldr yazilimna gondermekte ve kontrolciiden gelen
komutlar1 modiillere yazmaktadir. Haberlesme modiiliiniin genel 6n ve yan goriiniimleri Sekil
6’de gosterilmektedir.

Sekil 6. EOS Haberlesme Modiilii

Haberlesme modiilii tizerinde bulundurdugu 25W lik gii¢ boliimii ile uzak giris/¢ikis modiilleri
(RI0) igin gerekli beslemeyi de saglayabilmektedir. Modiiliin 6ne ¢ikan 6zellikleri asagida
listelenmektedir.

€08 100Mbps ethernet baglantisi ile kontrolcii ile haberlesme,

€08 Ters baglant1 korumas,

208 Agsir1 yiik Korumast,

€08 Elektrostatik desarj (ESD) korumast,

€08 Yiiksek gerilim korumast,

£08  Gelismis teshis ve tan1 dzellikleri (modiil sicaklik, gerilim ve akim bilgileri izleme),

€08 Besleme-BUS izolasyonu (1500 VDC).




DIJITAL GIRIS MODULU (EQS-DI16-0000)

EOS dijital giris (DI) modiilii, sahadan 24 V dijital sinyalleri almak i¢in kullanilmaktadir. EOS
dijital giris modiilii 16 kanal olarak tasarlanmustir.

Dijital giris modiiliiniin 6n ve yan goriiniimleri Sekil 7°da gosterilmektedir.
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Sekil: 7. EOS Dijital Giris Modiilii

Dijital giris modiilleri uzak giris/¢ikis biriminin ilk yuvasi disindaki herhangi bir yuvaya
takilabilir. Modiiliin teknik 6zellikleri piyasada bulunan {ist diizey otomasyon {iriinleri ile
uyumlu olup, 6ne ¢ikan 6zellikleri agagida listelenmektedir.

€os ki adet hizl sayici girisi, HSC (High-Speed Counters),

eos [ki adet AB Encoder girisi (2 HSC + 2 AB ,4 kanal AB encoder olarak uyarlanabilir),
€08 Riitiin kanallarda kablo kopuklugu (wire break) tespiti,

€08 Ters baglant1 korumas,

808 Agir1 yiik Korumast,

€0s  Elektrostatik desarj (ESD) korumast,

€08 Yiiksek gerilim korumast,

#08  Gelismis teshis ve tan1 dzellikleri (modiil sicaklik, gerilim ve akim bilgileri izleme),

€08 Kanal-BUS izolasyon (2500 VDC).




DIJITAL CIKIS MODULU (E0S-D016-0000)

EOS dijital ¢ikis modiilii; dijital sinyallerin roleler, kontaktorler gibi cihazlara gonderilmesi
amaciyla kullanilmaktadir. Bu modiil yardimiyla otomasyon sistemine; dijital sinyale ihtiyag
duyan saha cihazlarin1 kontrol etme yetenegi kazandirilmaktadir.

EOS dijital ¢ikis modiilii 16 kanal olarak tasarlanmistir. Modiiliiniin 6n ve yan goriiniimleri
Sekil 8’de gosterilmistir.
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Sekil 8. EOS Dijital Cikis Modiilii

Dijital ¢ikis modiilii uzak giris/¢ikis biriminin ilk yuvasi disindaki herhangi bir yuvaya
takilabilir. Modiiliin teknik 6zellikleri piyasada bulunan st diizey otomasyon firiinleri ile
uyumlu olup, 6ne ¢ikan 6zellikleri agagida listelenmektedir.

€08 Dort adet darbe genisligi modiilasyonu (PWM; Pulse Width Modulation),

€98 Tim cikislar MOFSET,

e0s  Biitiin kanallarda kablo kopuklugu (wire break) tespiti,

€08 Ters baglanti Korumast,

€08 Asin yiik korumasi,

€08 Elektrostatik desarj (ESD) korumast,

€08 Yiiksek gerilim korumast,

208 Gelismis teshis ve tan1 6zellikleri (modiil sicaklik, gerilim ve akim bilgileri izleme),

e0s  Kanal-BUS izolasyon (2500 VVDC).




ANALOG GIRIS MODULU (E0S-AI04-0000)

EOS analog giris modiilii, analog sinyalleri (sicaklik, nem, hiz vb.) otomasyon sistemine almak
icin kullanilmaktadir. Tipik olarak, bu girisler hem voltaj (6r. £10V) hem de akim bi¢iminde
(or. 4-20mA) sinyaller igerebilmektedir.

EOS analog giris modiilii; 16 bitlik 4 kanal olarak tasarlanmistir. Modiiliin 6n ve yan
goriiniimleri Sekil 9°de gosterilmektedir.

Sekil 9. EOS Analog Giris Modiilii

Dijital ¢ikis modiilii uzak giris/¢ikis biriminin ilk yuvasi disindaki herhangi bir yuvaya
takilabilir. Modiiliin teknik 6zellikleri piyasada bulunan st diizey otomasyon firiinleri ile
uyumlu olup, 6ne ¢ikan 6zellikleri agagida listelenmektedir.

€08 Biitiin kanallarda kablo kopuklugu (wire break) tespiti,
€05  Sinir alt1 ve Sinir iistii teshis/tan1 6zellikleri,
€0s 16 bit ¢oziintirlik,
€08 % 0,1 dogruluk seviyesi,
eos Konfigiire edilebilir evrensel (universal) girisler (4-20 mA, 0-20 mA, 0-10V, ...),
€05 Ters baglant1 Korumasi,
208 Agsir1 yiik Korumast,
€0s Elektrostatik desarj (ESD) korumasi,
€08 Yiiksek gerilim Korumasi,
€08 Gelismis teshis ve tan1 6zellikleri (modiil sicaklik, gerilim ve akim bilgileri izleme),
€os Kanal-Kanal izolasyonu (1500 VDC),
€08 Kanal-BUS izolasyon (2500 VDC).
€0s Besleme-Kanal izolasyonu (1600 VDC).
9




VIBRASYON [ZLEME MODULU (E0S-AI04-0100)

Sekil 10. EOS-AI04-0100
Vibrasyon izleme Modiilii

Analog giris modiiliiniin
EOS-AI04-0100 versiyonu
vibrasyon izleme modiilii
olarak da
kullanilabilmektedir.

Bu modiiliin girislerine ii¢
eksenli analog MEMS
sensori baglandiginda,
sensor yardimiyla toplanan
ve modiil tarafindan Sekil 11. MEMS
hesaplanan vibrasyon RMS Sensorii
degerleri 1 (bir) saniyelik

araliklarla yayinlanmaktadir.

Tek eksen vibrasyon sensorii kullanildiginda ise
geriye kalan analog kanallardan iki tanesi analog giris
olarak ayarlanabilmektedir.

Al04-0100 versiyonu, 2 kHz sabit 6rnekleme frekansinda her kanal i¢in 20,000 6rnege kadar
ham veri toplayip, FFT gibi analizlerin yapilabilmesi i¢in PC yazilimmna transfer
edebilmektedir. Sekil 12°de gosterilen vibrasyon izleme ve analiz yazilimi1 da EOS-A104-0100

donanimu ile birlikte saglanmaktadir.
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ANALOG CIKIS MODULU E0S-A004-00

EOS analog ¢ikis modiilii, bagimsiz, giivenilir ve galvanik olarak izole edilmis analog ¢ikislar
saglayarak saha cihazlarini, gostergeleri ve diger islevleri calistirmak amaciyla tasarlanmustur.
Bu modiil yardimiyla otomasyon sistemine, analog sinyale ihtiya¢ duyan saha cihazlarim
kontrol etme yetenegi kazandirilmaktadir.

EOS analog ¢ikis modiilleri; 16 bitlik 4 kanal olarak tasarlanmistir. Modiiliiniin 6n ve yan
goriiniimleri Sekil 13’de gosterilmistir.
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Sekil 13. EOS Analog Cikis Modiilii

Analog c¢ikis modiilii; uzak giris/cikis biriminin ilk yuvast disindaki herhangi bir yuvaya
takilabilir. Modiiliin teknik 6zellikleri piyasada bulunan {ist diizey otomasyon {iriinleri ile
uyumlu olup, 6ne ¢ikan 6zellikleri asagida listelenmektedir.

€08 Biitiin kanallarda kablo kopuklugu (wire break) tespiti,

€08 Konfigiire edilebilir agik devre ve kisa devre teshis/tan1 6zelligi,

€08 16 bit ¢ozlintirlik,

€08 9% 0,1 dogruluk seviyesi,

€0s  Konfigiire edilebilir evrensel (universal) ¢ikislar (4-20 mA, 0-20 mA, 0-10V, ...),
€08 Ters baglant1 korumasi,

208 Agir1 yiik korumast,

€08 Elektrostatik desarj (ESD) korumasi,

€08 Yiiksek gerilim korumasi,

€08 Gelismis teshis ve tan1 6zellikleri (modiil sicaklik, gerilim ve akim bilgileri izleme),
€0s Kanal-Kanal izolasyonu (1500 VDC),

€08 Kanal-BUS izolasyon (2500 VDC),

€08 Besleme-Kanal izolasyonu (1600 VDC).
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CPU MODULU (E0S-CPU04-0000)

EOS CPU modiilii; giris modiilleri yardimiyla toplanan giris sinyallerini, kullanici tarafindan
hazirlanan tesis otomasyon algoritmalar: yardimiyla isleyen ve algoritma sonuglarmin ¢ikis
modiilleri iizerinden sahaya gonderilmesini saglayan, gomiilii bir kontrolcii yazilimi igeren
otomasyon i¢in Ozellestirilmis gii¢lii bir bilgisayar modiiliidiir. Gomiilii kontrolcii yazilimi
sayesinde, mithendislik yaziliminda iiretilen algoritmalar sonsuz dongii halinde milisaniyeler
mertebesinde islenerek, ¢ikis kanallarina bagh fiziksel donanimlarin kontrolii saglanmaktadir.

T
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Sekil 14. EOS CPU Modiilii

Sekil 14°de 6n ve yan gortiiniimleri gosterilen CPU modiilii, uzak giris/¢ikis biriminin ilk yuvasi
disindaki herhangi bir yuvaya takilabilir. Modiiliin teknik 6zellikleri piyasada bulunan iist
diizey otomasyon iirlinleri ile uyumlu olup, 6ne ¢ikan 6zellikleri asagida listelenmektedir.

4 Cekirdekli islemci,

1.9 Ghz hiz,

Ihtiyaca gore giincellenebilir islemci (SMARC 2.1),
8 GB RAM,

32 GB EMMC (Kat1 hal depolama alani),

Gergek zamanli ¢ok hizli cevap (Fast Response) 6zelligi,
50W entegre gii¢ kaynag,

4 Adet (4x1 Gbe) ethernet portu,

Yedekli ¢alisma 6zelligi,

Ters baglant1 korumasi,

Asin yiik korumasi,

Elektrostatik desarj (ESD) korumasi,
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Yiiksek gerilim korumasi,

1500 VDC izolasyon,

Es zamanli olarak miihendislik ve SCADA yazilimlari ile iletigim,
Birden fazla protokol destegi,

CPU modiilleri arasinda haberlesme,

Yedekli ¢alisma gerektiren sistemlere kolayca adaptasyon.
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EOS MUHENDISLIK YAZILIMI

EOS miihendislik yazilimi, endiistriyel tesislerin kontroliinii saglamak igin gerekli
algoritmalarin gelistirilmesini saglayan programdir. Olusturulan algoritmalar CPU modiiliine
aktarilmakta ve bu modiil tarafindan sonsuz dongli halinde islenerek tesisin kontrolii
saglanmaktadir.

MUHENDISLIK YAZILIMI
Algoritma
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CPU MODULU
Sekil 15. Miihendislik Yazilimi1 Calisma Mantig1

EOS miihendislik yaziliminda kontrol algoritmalart fonksiyon blogu akis semasi seklinde
hazirlanmaktadir. Basit ve anlagilir olarak tasarlanan algoritmalar, DCS ve gelismis PLC’lerde
kullanilan diger yontemlere gore (Ladder, STL) daha pratik bir yap1 sunmaktadir. Miithendislik
yazilimi genel ara yiizli Sekil 16°da gosterilmektedir.
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Sekil 16. Miihendislik Yazilimi1 Genel Ara Yiizii
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Miihendislik yaziliminin 6ne ¢ikan 6zellikleri asagida listelenmektedir:

Fonksiyon blogu akis semas1 seklinde hizli algoritma hazirlama,

Derleme 6zelligi sayesinde kullanici tarafindan programda yapilan hatalarin kolay tespiti
ve bu hatalarin kullanici tarafindan kolay giderilebilmesi,

Hizli tag (veri) baglama yapisi,
Workspace, sayfa yapisi ile birden fazla algoritma sayfasinda ¢alisma imkant,

Gegici kayit ozelligi (calisilan sayfanin kaydedilmeden de geri getirilebilmesi, gegici
kayitlarin opsiyonel diizenlenebilmesi),

Akilli baglag baglama 6zelligi (dijital ¢ikis-dijital giris, analog ¢ikis-analog giris, birden
cok cikis, bir girise bir ¢ikis baglanabilmesi),

Cok kullanilan otomasyon mantik kapilar1 (AND, OR, XOR, OND, OFD, NOT, TP,
COUNTERS, vb.)

Hizli derleme,

Ozel sekil dzelligi ile istenilen kapilarin kolaylikla olusturulmasi (Ozel Sablon) ve
istenildigi kadar 6zellik atayabilme,

EOS ve MODBUS destekli harici cihazlarin konfigiirasyonu i¢in araglar,
Algoritmalarin online izlenebilmesi,

Gerektiginde sisteme veri gonderebilme ve veri degerlerinde degisiklik yapabilme
(FORCE).
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EOS SCADA YAZILIMLARI

EOS SCADA yazilimlari, bir tesis kontrolii i¢in insan-makine ara yiliz ekranlarinin
olusturulmasi, bu ara ylizlerin tesis kontrolii i¢in kullanilmasi, verilerin diizenli bir sekilde
arsivlenmesi ve arsivlenen verilere tesis genelinde kolay ulagim saglanmasi gibi tesis
otomasyonu i¢in dnem tastyan fonksiyonlari karsilamak amaciyla gelistirilmis alt bilesenlerden
olusan bir yazilimlar paketidir. EOS SCADA yazilimlar paketinde biitiin bu islevleri yerine
getirebilmek i¢in gerekli cok sayida alt yazilim bileseni bulunmaktadir.

Bu paketteki en 6nemli yazilimlar olan Editor ve Runtime bilesenlerinin genel ara yiizleri
Sekil 17 ve Sekil 18’de gosterilmistir.
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Sekil 17. SCADA Editor

Sekil 18. SCADA Runtime
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SCADA yazilimlarinin 6ne ¢ikan 6nemli 6zellikleri asagida listelenmektedir:

Cok is parcacikli programlama modeli ile bilgisayar merkezi islemci kaynaklarinin etkin
kullanima,

I¢ kaynaklarla, hizl1 ve ucuz kontrol sistemi olusturtulma imkana,
Zengin gorsel-isitsel kullanici kontrolleri kiitiiphanesi,

Ulkemiz kiiltiirel aliskanliklarina da cevap veren kullanic1 kontrolleri,
Binlerce vektor bazli endiistriyel sekilden olusan kiitiiphane,

Herhangi bir donanim platformuna veya imalat¢iya bagimli bulunmama,
Ekipmanlar arasinda aligilagelmis protokoller yardimiyla hizli iletigim,
Acik kaynak kodlu veri tabani sistemleri destegi,

Biiyiik-veri ve bellek-igi veri taban1 destegi,

Kes, yapistir, tasi, sil, geri al, tekrar et, 1zgara yapisi, hizala, gruplandir, 6ne al, arkaya
gonder, vs. fonksiyonlart,

Tasarim bilgilerinin arsivlenebilmesi ve kolaylikla geri ¢agirilabilmesi,
Anlik tasarim enstantaneleri olusturabilme,

Gorsel 6gelerden gruplar halinde kiitiiphane olusturabilme (Faceplate),
Sayfa sablonlari olusturabilme,

Herhangi ilave bir yatirim olmaksizin JSON, XML, HTM, OPC-UA protokolleri ile veri
transferi,

Alarm ve olaylarin izlemesi ve arsivlenmesi,
Uyarilarin gorsel ve isitsel 6geler yardimiyla tesis isletme personeline iletilmesi,

Izleme, isletme, miihendislik ve siiper kullanici olmak iizere dort seviyeli yetki altyapis
ile isletme personelinin yetkilendirilmesi,

Tesise verilen biitiin komutlarin arsivlenmesi,

Cift oturum agma oOzelligi yardimiyla vardiyali sistemlerde vardiya degisimini
kolaylastirmasi,

DIAGNOSTICS destegi,
Yedekli SCADA destegi.

SCADA tasarimcilarinin isini Kolaylastirmak amaciyla ¢ok sayida faydali arag,
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Sekil 17. Tablet ile AR baglantisi

EOS AR UYGULAMALARI

EOS-AR; SCADA verilerini, saha techizatim ve artirilmis
gerceklik (AR: augmented reality) uygulamalarini birbirleriyle
iligkilendirmek amaciyla gelistirilmistir. EOS-AR; obje tanima
islemi i¢in AR kiitiiphanelerini kullanmaktadir.

EOS-AR, saha ekipmanlari ile gercekgi bir sekilde etkilesim
kurmak, telefon, tablet ve gozliiklerin ¢gogunu destekleyen AR
deneyimleri olusturmak i¢in gelismis bilgisayar gérme islevi
sunmaktadir. EOS-AR ile mobil cihaz ve gozlikler AR-
Kamera modunda kullanilabilmektedir.

EOS-AR uygulamasi ile SCADA tarafindan sunulan veriler ve
saha ekipmanlari, AR teknolojisi ile iliskilendirilmekte,
verilerin sahada ve ekipman basinda mobil cihazlar ve AR
gozlikleri kullanilarak etkilesimli sekilde goriintiilenmesi
saglanmaktadir. Kullanilan AR gozliikleri, gercek ortamdan
kopmadan ve bagska bir ekipmana ihtiyag duymadan saha
cihazlar1 ve SCADA yazilimlari ile kullanici dostu bir sekilde
etkilesim saglamaktadir.

desteklemektedir.

sabitlenebilmektedir.

Sekil 20. AR Gozliikleri ile
EOS-AR Calismalari
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Sekil 19. EOS Tablet ile
AR Baglantisi

EOS-AR, QR, 2D ve 3D modellemeleri ile goriintiilleme
ve kontrol uygulamalari i¢in iki yonlii anlik veri akigini

EOS AR uygulamasinda ekipman kontrolii i¢in sanal
buton teknolojisi kullanilmaktadir.

Artinlmig gerceklik gozliigii ile 360 derece pencereler
olusturulabilmekte ve bu pencereler istenen koordinatlara




EOS WEB RAPORLAMA ARACI

EOS WEB raporlama araci; EOS SCADA veri tabanindaki verileri tablo, grafik, harita gibi

gostergeler halinde sunabilen bir web uygulamasidir. EOS WEB raporlama aracinin tipik ekran
goriintiileri Sekil 21°de gosterilmistir.

BURSA

-
600

Sekil 21. EOS WEB Raporlama Araci

EOS Web Raporlama aracinin 6ne ¢ikan onemli 6zellikleri asagida listelenmistir.
Raporlama tasarimlarinin siiriikle birak yontemiyle kolaylikla yapilabilmesi,
€08 OQlusturulan panellerin ve raporlarin taslak olarak kaydedebilmesi,

Raporlarin ve taslaklarin bagka kullanicilar ile web iizerinden paylasilabilmesi,

[sletim sistemi ve platform bagimsiz olarak herhangi bir internet tarayicisi ile
calisabilmesi,

Farkli kullanici profilleri (mithendis, miidiir, operatdr) igin, yetki dahilinde ayrintilarin
eklenip ¢ikarilabildigi giinliik, haftalik ve aylik gosterge panelleri olusturulabilmesi,

EOS SCADA veri tabani yani sira, farkli veri kaynaklaridaki bilgileri de (SQL, Biiyiik
Veri, Excel) raporlarda kullanabilme.
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ENDUSRIYEL TESTLER

EOS donanim triinleri; makineler ve endiistriyel islemlerin
kontrolii ve kumandasinda kullanilan programlanabilir kontrol
cihazlart (PLC) ve ¢evre birimleri (6rnegin, programlama ve hata
diizeltme araglari, insan makine ara yiizleri vb.) ile ilgili testleri ve
istenen Ozellikleri kapsayan TS EN 61131-2:2008, ve IEC 61131-
2:2017 standartlarina yonelik ¢ok sayida teste tabi tutulmustur.

Bu standartlar PLC’ler ve bunlara ait ¢evre birimlerinin se¢imi ve
uygulamasi ile ilgili tarifleri vermek ve esas karakteristikleri; islevsel,
elektriksel, mekanik, ¢evresel ve yapim karakteristikleri, servis sartlari,
glivenlik, EMU, kullanic1 programlamasi ve uygulanabilir testler igin
asgari kurallar1 belirlemektir.

Sekil 22. EOS Endiistriyel Test Caligmalari

IEC 611312

- W

INTERNATIONAL
STANDARD

NORME
lNTERNATlONALE

Gergeklestirilen testler arasinda; veri ve giic dalgalanmasi, ESD, veri ve gii¢ patlamas: (data
power burst) testleri bulunmaktadir. Ayrica saklama, depolama ve ¢alisma kosullari ile ilgili
cok sayida cevresel test gergeklestirilmistir. EOS donanimlarina uygulanan endiistriyel testler

asagida listelenmektedir:
€0s  Elektrostatik bosalma bagisiklik testi,
€05  Ani yiikselmelere karsi bagisiklik testi,

208 Elektriksel hizli gegici rejim/patlama bagisiklik testi,
€98 Yayilim bozulmas: testi,

208 Sebeke frekansli manyetik alan testi,
20

RF Alanlar tarafindan indiiklenen, iletilen bozulmalarina karsi bagisiklik testi,




808 (Cevresel testler: sogukluk (16 Saat boyunca -25°C; TS EN 60068-2-1),
€0s (Cevresel testler: kuru sicaklik (16 saat boyunca +70°C; TS EN 60068-2-2),
€0s (Cevresel testler: ¢evrimli yas sicaklik (2 giin boyunca +55°C; TS EN 60068-2-30),

€0s  Sicaklik degisimi testi (3 + 3 saat boyunca -25°C +70°C aras1 5 ¢evrim; TS EN 60068-2-
14),

€0s  Sicaklik degisimi testi (3 + 3 saat boyunca -5°C +55°C aras1 2 ¢evrim; TS EN 60068-2-
14).

Bu testler sonucunda EOS iiriinlerinin iist diizey otomasyon Triinlerinden beklenen biitiin
ozellikleri karsiladig1 belirlenmistir.
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Sekil 25. HES Sahasit SCADA Ekrani

EOS REFERANSLAR

Berke HES

Seyhan 1 HES

Sir HES

Catalan HES
Gokgekaya HES
Kilickaya HES
Borgka HES (Sadece SCADA)
Sartyar HES

Suat Ugurlu HES
Hasan Ugurlu HES
Kralkiz1 HES
Ozliice HES
Kapulukaya HES
Camligoze HES
Kesikkoprii HES
Hirfanli HES
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Sekil 24. Catalan HES Sahasi
EOS Donanim Kabini

Sekil 26. Gok¢ekaya HES Sahas1 Uzak
Giris/Cikis Birimi

Sekil 23. Berke HES Sahasi
Kurulum Calismalari




