TEKNIK SARTNAME

1-KONU

EUAS/Afsin-Elbistan B Termik Santrali Isletme Miidiirliigiiniin ihtiyaci olan 1 kalemde 1 adet
1060kW Elbistan Pompa Elektrik Motoru alim isidir.

2-KAPSAM

Bu sartname ihale konusu is i¢in; Miktar ve Teknik Ozellikler, Muayene ve Testler, Deneme
Caligmasi ile Garanti maddelerini kapsar.

3- MIKTAR VE TEKNIK BIiLGILERI

Bu is kapsaminda temin edilecek elektrik motorunun miktar1 asagidaki tabloda verilmistir.
[sletme Miidiirltigiinde mevcut ve halen kullaniimakta olan elektrik motorunun bilgileri tabloda
yer almaktadir. Thale konusu is kapsaminda temin edilecek motor en az asagidaki tabloda
belirtilen dzelliklere sahip olacaktir. Marka ve model bilgi amagh verilmis olup aym 6zellikleri
saglamasi durumunda muadili {iriin de teklif edilebilir.

( SIRA | MALZEME | MEVCUTTA KULLANILAN MOTORUN OZELLIKLERI | ADET
NO TANIMI
1 1060kW SIEMENS 1
ELBISTAN | Three-Phase-Inductionmotor with Slipring Rotor
POMPA 1LS1 504-4HA60-Z
ELEKTRIK | No N-0026822010001/2001
MOTORU Rated :
- power (output) :1060 kW
-voltage :6 000V
-current 124 A
-frequency :50 Hz
-speed :1487rpm
-torque :6808 Nm
Power factor :0,86
Rotor voltage 970V
Rotor current :650A
Rotor :SL
Connection Y
Class of rating :S1
Term. Class :F/B (stator)
:F/F (rotor)
Power [%] :100 75 50
Efficiency [%] :96,4 96,3 95,5
M :B3
P :54

3.1- GENEL OZELLIKLER

_.3:1.1.Motor, biitlin parcalar1 yeni imal edilmis ve monteli vaziyette, sartnamede belirtilen




3.1.2.Etiket:

Motorun iizerinde kolaylikla goriilebilen, paslanmaz ¢elik veya paslanmayan baska metalden
yapilmis Tiirkge ve Ingilizce birer etiket bulunacaktir. Etiket perginle tespit edilecek, yazilar:
okunakli silinmez ve solmaz olacaktir. Etikette IEC de belirtilen bilgilere ek olarak asagidaki
bilgilerde bulunacaktir.

e  Alicinin siparis numarast,
e Imalat tarihi,
e  Motor rulmanlari, periyodik yaglama ve bakim zamanlari ile 6nerilen yag cinsi.

3.1.3.Standartlar:
Elektrik motorlari TSE, IEC, DIN/VDE, NEMA standartlarina ve EMC yonetmeliklerine
uygun olarak tasarlanmis ve imal edilmis olacaktir.

3.1.4.0rtam Kosullar::

Yiiklenici tarafindan temin edilecek motorlar igin, agagida belirtilen ortam kosullar1 gegerli
olacaktir. Saha sartlarina uygun olmayan motorlar kabul edilmeyecektir.

e  Minimum ortam hava sicakligi -20 °C

Maksimum ortam hava sicakligi +40°C

Rakim 1000 m.

+25 °C sicakliga kadar bagil nem %85

3.1.5. Donanimlar:
Motorlarin taginabilmesi igin motorlar {izerinde gerekli tasima aparatlarimin takilabilecedi
yerler olmalidir.

3.1.6. Korozyona Karsi Koruma ve Boyama:

Korozyon korumasi, asagidakilere karsi direng gosterecektir;

e Rutubet ve kalict nem.

e Distik ve yuiksek sicaklik.

e Ultra-viyole ve radyoaktif radyasyon.

e Tuzlu hava, korozif gaz, kiil, curuf ve buharlar gibi korozif ortamlar.

Boyama, astar ve son kat boyamadan miitesekkil ve harici ortam montajlarina uygun olacaktir.

3.2- TEKNIK OZELLIKLER

3.2.1. Govde ve Yan Kapaklar:

Govde ve yan kapaklar ekteki proje ve cizimlere uygun yiiksek mukavemette kaliteli ve
yumusak dékme demirden imal edilecektir. Teklif edilecek motor yiiksek mukavemet ve
sertlie sahip olacaktir.

3.2.2. Stator Sargisy:

Sargilar herhangi bir genlik ve faz pozisyonun artik alamna karsi ani degisikliklere gére dizayn
edilecektir. Ana yalitim, IEC de belirtilmis olan yiiksek gerilim darbelerine karsi dayanikli
olacaktir. 6.000 V motorlar sargi uglar ile toprak arasindaki darbe gerilim pikleri en az
(2Ur+1)kV’ya esit olacaktir (Ur: Nominal gerilim).

Motorlarin stator sargilari igin 6 adet pt-100 (0 °C’de) konulacaktir.




3.2.4. Yataklar:

Motorlar rulman yatakli olacaktir.Rulman tipi DE NU228E+6228C3, NDE NU226E’dir.
Motorlarm rulmanlari i¢in (6n-arka yataklar) 2’ser adet pt-100 bulunacaktr.

Motorlarm &n yataklarinda PLC (programlanabilir lojik kontrolor) sistemine analog sinyal
aktarabilecek nitelikte vibrasyon sensorleri bulunacaktir.

3.2.5. Saft:
Motorlardaki saft resimlerdeki lgiilere uygun olacaktir. Motorlarin montaj tipi yatay olacaktir.

3.2.6. Titresim Siddeti:
Titresim siddetleri TS EN 60034-14 standardinda belirtilen limitler dahilinde olacaktir.

3.2.7. Balans Kalitesi:
Rotorlara dinamik bir sekilde balans yapilacaktir. Balans seviyesi, ISO 19499:2007 balans
kalitesi derecesine uygun olacaktir.

3.2.8. Terminal Kutularx:

Terminal kutular1 ve baglanti plakalari, dokme regine izolatorler ve dayanikli crvatalarmn
kullanimu ile kisa devre akimlarina dayanikli olacaktir.

Terminal kutular1 agma-kapama igleri i¢in uygun olarak tasarlanmali ve terminal kutusu pullar
yapismayan, yeniden kullanilabilir ve paslanmaz tip olacaktir.

Terminal kutularina U,V,W ve X,Y,Z u¢lar cikarilacaktir.

Terminal kutular teknik resimlerde verilen 8l¢ii ve yapiya uygun olacaktir. Isletmede meveut
durumda kullanilmakta olan motorlarin terminal kutular: ve kablo basliklar1 dikkate almarak
imalat yapilacaktir.

Motorlarda; space heater, R.T.D, nétr ve stator i¢in standartlara uygun ve IP66 koruma simifinda
birer adet olmak tizere toplamda 4 adet terminal kutusu olacaktir.

3.2.9. Yogunlasmay: Onleyici Isiticilar:
Yiiklenici motor ve saha sartlari igin gerekecek 1sitici ihtiyacim karsilayacaktir. Yogunlasmay:
Onleyici 6n 1siticilar asil ve yedek olmak lizere 2’ser set olacaktir.

3.2.10. Yahtim Sinifi:
Motorlar i¢in yalitim smifi en az F olacaktir. Therm.class (Stator-F/B), (Rotor-F/F).

3.2.11. Caliyma Sartlar::

Elektrik motoru bulunacagi ortam kosullarinda, belirtilen teknik ozelliklere uygun olarak
sorunsuz ¢alisacaktir. Motorun isletme tiirii S1 (Siirekli ¢alisma gérevleri igin) olacaktr.
Elektrik motoru igin koruma derecesi ¢alisma sartlar1 g6z éniine alinarak koruma sinifi en az
IP54 segilecektir.

3.2.12. Firg¢a ve Tutucular:

Elektrik motorundaki firga ve tutucular standartlara uygun olacak sekilde tasarlanacaktir.
Motorla ilgili olarak Ek’te verilen teknik verilere uygun fircalar secilecektir.

Firga ve tutucularin teknik 6zellikleri ve boyut gizimleri teslimatta Isletme Miidiirliigiine
verilecektir.




4-MUAYENE VE TESTLER

4.1. Thale konusu tiim malzemelerin muayene ve kontrollerinde, ilgili standartlarin en son
baskilar1 gecerli olacaktir.

4.2. Yuklenici, yurtdisinda yapilacak imalat, kontrol ve gerekli testler i¢in en az 45 (kirk bes)
giin 6nceden, yurti¢inde yapilacak testler i¢in en az 15 (onbes) giin dncesinden test programi
ve baglama tarihlerini EUAS a bildirerek eleman talep edecektir. Yapilacak testlerin tiim
masraflar Yiiklenici tarafindan karsilanacaktir.

4.3. EUAS n testler i¢in gérevlendirdigi elemanlarin yol, iase, konaklama vb. masraflar:
EUAS’a ait olacaktir. EUAS elemanlarmin testlere katilmis olmasi, yiiklenicinin teknik
sartname geregince ustlendigi sorumluluklari ortadan kaldirmaz.

4.4. Motorlarin Rutin ve Tip testleri ilgili standartlara ve teknik sartnameye uygun olarak
fabrikada EUAS elemanlarimn gézetiminde yapilacaktir.

4.5. Thale konusu motorlarin kabul deneyleri asagida belirtilmistir. Motorlarin elektriksel
verimleri ve siniflan test raporlarinda belirtilmis olacaktir.

Rutin testler

e 20 °C sicaklikta DC ile stator sargisi direncinin dl¢iilmesi.

e  Stator sargisinin yalitim direng testi.

e Bosta calistirma testi (nominal gerilim ve frekansta bostaki akimin, coso, aktif gii¢, reaktif
gli¢, gbriiniir glic ve bostaki kaybinin dl¢iilmesi).

e Kisa devre testi (nominal akim nominal frekans ve kilitli rotor durumunda kisa devre

geriliminin ve glicliniin Sl¢iilmest).

Faz sirasinin terminal igaretleri ile uygunlugunun tetkiki.

Stator sargisina gerilim uygulama testi.

Aksesuarlara gerilim uygulama testi.

Titresim 6lctimii (yatak titresimlerinin 6l¢iimii ve ISO, VDE vb. ilgili standartlara gére

degerlendirilmesi).

Takili aksesuarlarin ve montaj pargalarinin testi.

e  Saft geriliminin 6l¢tilmesi.

Tip testler

e Tam yiikte sicaklik arti§ testi veya tam yiikte sarg: sicakliinin tespiti i¢in esdeger yiik testi.
e  Yik ozelliklerinin (4/4, 3/4, 2/4 yiik ) akimin, gii¢ faktoriiniin verim ve kaymanin 6l¢iilmesi
ve egrisinin ¢izimi.

Kay1p toplami yoluyla verim hesabi.

Bosta giirtiltii 6l¢limii.

Asirt iz testi.

Diistik gerilimde kisa devre karakteristik egrisinin ¢izimi.

Yol momentinin hesaplanmasi, vibrasyon testi.

4.6. EUAS, imalatin her asamasinda malzemeleri inceleme, kontrol etme, testten gegirmekte
serbesttir.

4.7. Yiiklenici, motora ait test belgelerinin orijinallerini incelenmek tizere isletme miidiirliigiine
gonderecektir. Belgelerin uygun bulunmasi durumunda Isletme Miidiirliigii tarafindan motor
icin sevk emri verilecektir. Sevk emrinin verilmesi, belgelerin Isletme Mudiirliigiine ulasti:
tarihten itibaren 20 takvim giiniinii gegtigi takdirde gecen siire teslim siiresine eklenecektir.



5- DENEME CALISMASI

5.1. Thale konusu motorun Isletme Miidiirliigiine teslim edilmesine miiteakip, motorun montaji
Yiiklenici nezaretinde EUAS personeli tarafindan yapilacak ve motor 30 (otuz) giinlik deneme
caligmasina tabi tutulacaktir. Deneme siiresi boyunca motorun sisteme uyumlu calisip
caligmadig: test edilecektir. Deneme islemlerinin basarilt bir sekilde sonug¢lanmasi durumunda
kabul islemlerine baslanilacaktir.

5.2. 30 giinlitk Deneme calismasi igerisinde motordan kaynaklanan bir problemin olmasi
halinde Isletme Miidiirliigii tarafindan Yiikleniciye yazil olarak bilgi verilecektir. Problemin
tespitt yiiklenici tarafindan yapilacak olup yazili bildirimin ardindan en ge¢ 3 (ii¢) giin
igerisinde yiiklenici firma tespite gelmezse EUUAS m tespiti gecerli olacaktir. Yiiklenici bu
arizalara miidahale edecek ve 30 gilinlik deneme siireci kaldigi yerden devam ettirilecektir.
Arizanin giderilmesinde gecen stire 30 gilinliik deneme siiresine dahil edilmeyecektir.

5.3. 30 giinlitk Deneme ¢aligmasi i¢erisinde ayn1 arizanin ikinci kez olmasi durumunda, arizanin
meydana geldigi motor Isletme Midiirliigiince reddedilecektir. Reddedilen motor teslim siiresi
igerisinde yiiklenici tarafindan yeniden temin edilerek Isletme Midiirliigiine teslim edilecektir.
Yeni temin edilen motor i¢in de deneme ¢aligmasi maddesi aynen uygulanacaktir.

5.4. Yeni temin edilen motorda yapilacak olan 30 giinlilk deneme ¢aligmasinin da basarisiz
olmasi halinde motor reddedilecek ve sozlesme feshedilebilecektir.

3.5. Motordan kaynakli herhangi bir sebepten dolayir deneme calismasina baglanamaz ise
Yiiklenici 30 giin i¢erisinde motordan kaynakli sorunu giderecektir. Giderilmemesi durumunda
sOzlesme fesih edilebilecektir.

6- GARANTI

6.1. Thale konusu motor, gegcici kabul tarihinden itibaren 24 ay siireyle malzeme, iscilik ve
imalat hatalarina kars1 garantili olacaktir.

6.2. Garanti siresi i¢cinde malzeme, is¢ilik ve imalat hatalarinin gériilmesi halinde durum
Yiikleniciye bildirilecek ve durum tespiti i¢in Yiiklenici en ge¢ 15 takvim glinii igerisinde
yetkili elemanlarii Igletme Miudiirliigiine gonderecektir. Yiiklenici elemanlar1 ile EUAS
elemanlar1 tespit edilen hatay1 yerinde inceleyecek ve bir tespit tutanagi hazirlanacaktir.
Hatanin Yiikleniciden kaynaklanmasi durumunda EUAS tarafindan Yiikleniciye tammnacak
makul bir siire igerisinde igyeri teslim bazinda biitiin masraflar Yiikleniciye ait olmak {izere hata
yliklenici tarafindan diizeltilecektir. EUAS’in bildirimini miiteakip yiiklenicinin 15 takvim
glinii igerisinde Isletme Miidiirliigiine gelmemesi durumunda EUAS tarafindan yapilacak tespit
gecerli olacak ve bu tespitte belirtilen hatalar Yiiklenici tarafindan diizeltilecektir.

6.3. Aym tiir par¢a veya pargalarin garanti siiresi icerisinde iki defa arizalanmasi halinde bahse
konu parcalar tiim masraflar1 Yiiklenici'ye ait olmak lizere yenileri ile degistirilecektir.

EKLER:
Ek-1: Elektrik motoru teknik bilgileri (10 sayfa)
Ek-2: Elektrik motoru ¢izimleri(2 sayfa)

Tenais




DIGER HUSUSLAR

1-KAPSAM

Teknik Sartname konusu is i¢in; teklif ekinde verilecek belgeler, teslimat ile birlikte
verilecek belgeler, kabul islemleri, fiyat, teslim yeri ve siiresi, ddeme, yiiklenici
sorumluluklart ve ceza maddelerini kapsar.

2- TEKLIF EKINDE VERILECEK BELGELER

Istekliler, teklif vermeden 6nce Isletme Miidiirliigiine gelerek ihale konusu is hakkinda detayli
bilgi alabileceklerdir. Teklifi hazirlamak ve taahhiide girmek igin gerekli olabilecek tiim
bilgileri temin etmek isteklinin sorumlulugundadir.

Istekliler teklif ettikleri motorun iiretilecegi fabrika ile Tiirkiye’de bulunan yetkili servislerinin
adm ve acik adresini gosteren belgeyi ve motorlara ait kataloglar: teklifleriyle vereceklerdir.
Bu belge ve kataloglar bilgi edinmek amaciyla istenilmekte olup, yeterlilik kriteri olarak
degerlendirilmeyecektir.

Istekliler, asagida 1. maddede istenilen belgeleri tam ve eksiksiz olarak teklif ekinde
vereceklerdir. S0z konusu belgeleri teklif ekinde vermeyen isteklilerin teklifleri
degerlendirmeye alinmayacaktir.

1. Istekliler asagida a, b, ¢ bentlerinde istenilen belgelerden en az birini teklif ekinde
vereceklerdir.
a) Aday veya istekli imalat¢1 ise imalatg1 oldugunu gosteren belge veya belgeler,
b) Aday veya istekli yetkili satic1 veya yetkili temsilci ise yetkili satic1 ya da yetkili temsilei
oldugunu gosteren belge veya belgeler,
¢) Aday veya istekli Tiirkiye’de serbest bolgelerde faaliyet gosteriyor ise yukaridaki

belgelerden biriyle birlikte sundugu serbest bélge faaliyet belgesi.

3- SOZLESME SONRASINDA VERILECEK BELGELER

Istekliler, teklif edilen motorun marka, model, boyut ¢izimleri ile teknik zelliklerini gosteren
dokiimanlari s6zlesme imzalanmasina miiteakip 20 giin igerisinde Isletmeye sunacaklardir.
Yiiklenici firmalar bu dokiimanlari Isletmeye sundugu esnada, motorlarin teknik &lgiilerinin
teknik sartnamede verilen Olgiilerle birebir aym oldugunun kontroliinii EUAS vyetkilileri
esliginde yerinde kendisi yapacaktir. Motorlarin mevcut sistemde baglh olduklar: yere teknik
oleti ve diger ozellikler bakimindan uyumlulugu Yiklenici sorumlulugundadir. Bu belgeleri
sunmus olmasi Yiiklenicilerin sorumlulugunu ortadan kaldirmaz.

4- TESLIMAT iLE BIRLIKTE VERILECEK BELGELER

Yiiklenici malzeme tesliminde motorlara ait asagida maddeler halinde belirtilen belge ve
bilgileri Ingilizce ve Tiirkge olarak 3 takim halinde Isletme Miidiirliigline verecektir.




Akim, hiz, motor torku, yiik torku bilgilerini iceren tork egrisi.
Terminal kutusu boyut ¢izimleri

Baglant: semalar1 (Bobin iletken kesiti de verilecek)

Test sertifikalar1 ve belgeleri

[sletme bakim talimatlar

Aksesuarlar igin bakim isletme talimatlar

Ek bilgiler

e & & ¢ o o o

5- FiYAT

Istekliler, ihale konusu motor i¢in Isletme Miidiirliigii teslimi olarak, birim ve toplam fiyat
vereceklerdir. Degerlendirme toplam fiyat iizerinden yapilacaktir. Istekliler déviz cinsinden de
teklif verebileceklerdir. Yiiklenici ihale konusu is kapsaminda alt yiiklenici ¢alistiramayacaktir.

6- AMBALAJ VE NAKLIYE

Temin edilecek motorlarin sevkiyati, ulusal veya uluslararasi nakliyeye ve depolamaya uygun
olarak yiiklenici tarafindan tasima esnasinda ve stokta zarar gérmeyecek sekilde ambalajlanmis
olarak yapilacaktir. Nakliyeden kaynakli tiim masraflar ve sorumluluk yiikleniciye ait olacaktr.
Ambalaj iizerinde ¢evre kosullarindan etkilenmeyecek bi¢imde asagidaki bilgiler olacaktir.

e  Alicinin ad: ve adresi

Siparis numarasi

Anma degerleri

Agirlik

Tagmmacilikla ilgili isaretler

7- TESLIM YERI ve SURESI

Teslim Yeri; Afsin-Elbistan B Termik Santrali Isletme Miidiirliigii ambaridir.

Isin siiresi: Thale konusu isin toplam stiresi, s6zlesmenin imzalanmasina miiteakip 360 (ii¢ yiiz
altmis) takvim giinii olup bu siireden daha ge¢ siire oneren teklifler degerlendirmeye
alinmayacaktir. Montaj ve deneme ¢alismasi bu siireye dahil degildir.

8- KABUL ISLEMLERI

8.1. lhale konusu motor, teknik sartnamede istenen kriterlere uygun olarak Isletme
Miudurliigiince teslim almarak Muayene ve Kabul Tutanag: diizenlenecektir. Isletme
Miidiirliigince uygun bulunmayan motor i¢in Muayene ve Kabul Tutanag: diizenlenmeyecek
olup, Yiiklenici bu motorun yerine yenilesini getirecektir.

8.2. Gegici Kabul: Deneme ¢alismasimin bagarili sekilde sonuglanmasina miiteakip Isletme
Miidiirliigiince olusturulan kabul komisyonu tarafindan motorun gegici kabulii yapilacaktir.
Kabul komisyonu tarafindan diizenlenen ve Igletme Miidiirliigiince onaylanan gegici kabul
protokoliiniin onay tarihi garanti siiresinin baslangig tarihi olacaktir.

8.3. Kesin Kabul: Thale konusu motorun kesin kabulii, garanti siiresinin bitmesine miiteakip
Isletme Miidiirliigiince olusturulacak kabul komisyonu tarafindan diizenlenecek kesin kabul




9- ODEME

Sozlesme bedelinin yiizde yirmisi ( %20 ) avans olarak verilecektir. Isletme Miidiirliigiince
diizenlenen gegici kabul protokoliiniin imzalanmasina miiteakip sézlesme bedelinden avans
bedeli duisiilerek geri kalan kismi ddenecektir.

10- CEZA

10.1. Thale konusu motorlarin 360 (ii¢ yiiz altmis) takvim giinii igerisinde Isletme Miidiirliigiine
teslim edilememesi durumunda; gecikilen her takvim giinii i¢in sézlesme bedelinin %0,1°i
(binde biri) oraninda gecikme cezasi kesilecektir.

10.2. Garanti siiresi igerisinde tespit edilen hatalarin yiiklenici tarafindan 45(kirkbes) takvim
glinii igerisinde Yiiklenici tarafindan giderilememesi halinde, gecikilen her takvim giinii icin
sozlesme bedelinin %0,1°1 (binde biri) oraninda ceza uygulanacaktir.




Ev-4

Three-Phase-Inductionmotor with Slipring Rotor

Operationing and Installation Data:

Rated-
-power Py: 1060 kW rotar 1 SL
-voltage Un: 6000 V Connection Y
-frequency f: 50 Hz Class of rating : 81
-gurrent In: 124 A Absolute altitude : <1000 m ab.s..
-speed i Nn: 1487 1/min Coolant temperature 140 °C
_ -torque : Mu: 6808 Nm \
Power factor cos ¢: 0.86 Therm. class (design/util.) :F /B (stator)
Rotor voltage Ugg: 570V 1 F /F {rotor)

Rotor current It 850 A

Standard: EN60034-1/1EC34-1

Calculated Start-Up Data:

Motor voltage Uiy l 1.00 ‘/! ’ l I
Breakdown torque MMy | 341 | { |
Caiéulated Partial Load Data;
PPy A ‘ 1,25 [ 1,00 [ 0,75 l 0,50
cos ¢ 0.88 0.86 0.83 0.75
1 [%] 96.3 96.4 96.3 95.5
Additional Technical Ratings and Information:
Mornent of inertia (motor): 45 kgm®
Measuring surface sound pressure level (no-load): 81 dB(A), tol.: 3 dB(A)
Rotor material: E-CU
S-No.: 026822010001...004 BA142906
29.01.2001 '
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Exam. KLEINOD

Stnd.

s Type 1L81504-4HAB0-Z
SIEMENS AG | Order No. 026822/ 010 Page

Date Mame




Three-Phase-Inductionmotor with Slipring Rotor
Operationing and Installation Data:

Rated-
-power Py 1080 kW rotor : 8L
-voliage Uy: 8000 V Connection DY
frequency fu: 50 Hz - Class of rating ' - 81
~current de 124 A Absolute altitude 1 <1000 m ab.s.l.
-speed e 1487 1/min Coolant temperature 40 °0
-torque : Mu: 6808 Nm
Fower factor cos o: 0.86 © Therm. class {design/util.) F 1B {(stator)
Rotor voltage Uzl 970' Vv i B 1F (rotor)
Hotor current Ia 650 A .
Standard: EN60034-1/EC34-1 - —————for cold motor condition
for warm motor condition
10000 T -
running motor
p
1000 \
hY
h Y
hY
~
.
~

\ | T~

' allowable operating time [s]

“ \-
b} S —
.\ s
N\
N,
‘\k
10 \s:\
~
'\
p -~y
1 .
0 1 2 3 IIN 4
Thermal copper time constant {short time alterr.): 7.6 min
Thermal time constant {long time load altern.); 50 min
Thermal time constant for cooling down (standstill): . 200 min
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Three-Phase-Inductionmotor with Slipring Rotor
Operationing and Insiallation Data:

Rated-

-power ' Pyt 1060 kW . rotor 1 SL

-voltage Un: 6000 V Connection oY

frequency fu: 50 Hz Class of rating 1 81

-gurrent In: i24 A Absolute altitude : <1000 m ab.sl.
-speed Ayt 1487 1/min Coolant temperature 140 °C

-torque My: 6808 Nm ‘
Power factor- coS 0.86 Therm. class {design/util.) :F /B (stator)
Rotor voltage Uggt 970 V : F /F(rotor).
Rotor current Iz 650 A ’

Standard: EN60034-1/1EC34-1

Trans. Torque in Air Gap: M(t)/My = £ (M/My x o™« sin(Rrxfxt+ @)

Reconnection at 100. % residual field, U, = 100.%, 0 = 240.°,Slip= .00000

MMy e tHz g/grad
g -1.490 -36.4 0 180.0
-1.660 -32.6 ; 0 90.0
16.840 -18.2 1 211.2
16.472 -16.3 49.9 30.5
29.339 -34.5 49.7 173.1

MoadMy = 24561 att= 7.0ms
3-pole terminal short circuit

M/My s fiHz o/grad
517 -36.4 0 90.0
-553 -32.6 0 50.0
9.991 -34.5 497 1739

MpaMy = 9.254 att= 5.0ms
2-pole terminal short circuit

MMy st fiHz ¢/grad
-9.882 -25.4 50.0 0.0
4.941 -18.2 100.0 0.0

MMy = 11.025 att= 6.6ms

The value of the mechanical torque of the whole shafting can only be determined by
using the above transient torques in a torsional analysis calculation.
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3 Terminal box for auxiliary circuits
Type ' ‘ 1XB9013
Cable entry 3x M25x1.5
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Connections for:

Bearing thermometer (resistance thermometer Pt100; 100Qat 0 °C) .

Quantity per bearing

1

Guide values for adjustment of tripping temperature for béaring thermometers

Initial adjustment before starting

for disconnection Tmax = 120°C

Adjustment acc. to measured values for warning Ti=T+ 5K
for disconnection T2 =T + 10K
Advice: T = operating temperature (°C)
Temperature for disconnection T2 may not pass over maximum temperature Tmax !

Embedded thermometer (resistance thermometer PH00; 100Q at 0 °C)

Quantity

6

Guide values for adjustment of tripping temperature for embedded thermometers

Initial adjustment before starting

for disconnection TO = 120 °C

Adjustment acc. to measured values for warning TI=T+10K=135°C

for disconnection T2 =T + 15 K<140 °C
Advice: T = operating temperature (°C)
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5 Separate terminal box for anti—condensation heating
Type 1XB3023
Cable entry 1x M25x1.5
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Anti-condensationheater motor | Anti-condensation heater

stioding cotnpartment

:::::::

K789268

| Stillstandsheizung
O Anti—condensation heating O

220-240 V 576686 W

zul. Bereich / perm. range
O 200264V 476-830 W O
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9 Terminal box for rotor system connection

Type
Cable entry

1XB1621
undrilled
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10 Rolling contact bearing DE

~ Typeofbearing accordingto DIN5412/DIN625 NU228E +6228C3
Grease, lubrication data and coolant temperatures
according to instructions or lubricating data plate

= Certified are rolling contact bearings with a rolling member—led cage only !

Flat grease nipple ‘according to DIN 3404 A M10x1

Lubricating data plate

AS-—Lager / D—end bearing BS—Lager / N—end bearing

(O NU228E+6228C3 NU226E O
Kiihimitteltemp./Coolant temp. <25 <40 °C
Betriebsstunden/Operating hours 4000 2000 h
Fettmenge/Quantity of grease 80 40 g

‘ je Schmierstelle wahrend des Laufes einpreséeﬂ
at each lubricating point.Press in during operation.

Schmierfett n. Betriebsanltg K3K od. K3N mit Li—Seife e]
(O Grease ace. to instructions K3K or K3N with Li—soap O ﬁ
Ausgeliefert mit / Delivered with Shell Alvania G3 ol
11 Rolling contact bearing NDE
- Type of bearing according to DIN5412 NU226E
Further design like item 10
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25 Cover on servicing opening for slipring compartment
Brushes in permanent contact

Brushholder Brush
Quantity - 6 12
Type V1207 Vo7
Make — RC53
min. remaining height — 18 mm
a
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